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Nouveaux besoins de la mobilité

Jérôme PERRIN, Directeur Scientifique, Renault

Énergie et mobilité
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PLAN

 L’Alliance Renault-Nissan-Mitsubishi

 Observatoire des mobilités émergentes (ADEME)

 Véhicules autonomes et connectés et nouveaux 

services (Renault et Plan Nouvelle France Industrielle)

 Gestion multimodale et intermodale en ville 

(Projet Européen OPTICITIES)
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L’ALLIANCE RENAULT-NISSAN-MITSUBISHI

15 Septembre, 2017 - Renault, 

Nissan et Mitsubishi Motors 

annoncent un nouveau plan pour 

6 ans : Alliance 2022 …
18 ans de coopération 

Renault Samsung

Motors
ALPINE

VENUCIA

NISSAN & MITSUBISHI

9.96 millions véhicules vendus en 2016 

sous 10 marques

Partenaires stratégiques

DONGFENG

Dans le Top 4 mondial
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LEADER MONDIAL DES VENTES DE 

VÉHICULES ELECTRIQUES

+ 425 000 VE vendus de 2010 à 2016
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OBSERVATOIRE DES MOBILITÉS ÉMERGENTES
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OBSERVATOIRE DES MOBILITÉS ÉMERGENTES : 

POSSIBILITÉ DE CHOIX / LIEU DE TRAVAIL (1/2)
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OBSERVATOIRE DES MOBILITÉS ÉMERGENTES : 

POSSIBILITÉ DE CHOIX / LIEU DE TRAVAIL (2/2)
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SATISFACTION DES USAGERS / MODES DE TRANSPORT
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LES PRATIQUES DE 

MOBILITÉ 

ÉMERGENTES SE 

CONSOLIDENT DEPUIS 

2014 
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TYPOLOGIE DES FRANÇAIS / 

PRATIQUE DES MOBILITÉS ÉMERGENTES 
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EVOLUTION DE L’AUTOMOBILE

1900 2017+

Mécanique: 100%

Logiciel: 0%

Mécanique: 50%

Logiciel: 50%
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ENJEUX DE L’AUTOMATISATION DES VÉHICULES

 Améliorer la sécurité, sachant qu’environ 90 % des accidents 

de la route sont dus à des erreurs humaines qu’une voiture 

autonome pourrait éviter à l’avenir ;

 Donner du temps libre au conducteur pour travailler, se 

distraire ou se reposer pendant un trajet en mode 

automatique ;

 Optimiser l’utilisation du parc automobile et la fluidité du 

trafic, et donc le bilan carbone de la mobilité ;

 Rendre accessible la mobilité à des personnes à mobilité 

réduite et offrir de nouveaux services de mobilité en zones 

peu denses ou dans certains créneaux horaires, là ou quand 

les transports publics traditionnels ne peuvent assurer un 

service optimal.
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VÉHICULES AUTONOMES : NIVEAUX D’AUTOMATISATION

Longitudinal OR 

Lateral driving 

control possible

Longitudinal AND 

Lateral driving 

control possible

Driver will respond 

if a request to 

intervene

Level 0

Driver Only

Level 1

Assisted

Level 2

Partially

Automated

Level 3

Conditionally

Automated

Level 4

Highly

Automated

Level 5

Fully 

Automated

ENJOY

FREE TIME

Driver not 

required during 

defined use case

NO MORE

DRIVER

Robot Taxi

No Driver Assistance

System
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VÉHICULES AUTONOMES : DEUX APPROCHES
N

iv
e
a
u

 d
’a

u
to

m
a
ti

s
a
ti

o
n

total

sans

Niveau de ségrégationtotal sans

Métro 

automatique

PRT

Automobiles

à conduite 

manuelle

Navettes

électriques

automatisées

Automobiles 

avec ADAS

Automobiles 

partiellementaut

onomes

Navettes et 

Robotaxis

complètement 

autonomes

Systèmes de transport 

public automatisés

- 5

- 0

- 1

- 2

- 3

- 4

N
iv

e
a

u
x

 d
’a

u
to

m
a

ti
s

a
ti

o
n

 S
A

E

?



FONDATION TUCK – IDÉES - MOBILITÉ  02/10/2017 Jérôme Perrin 15

VÉHICULES AUTONOMES : USAGES ET DÉPLOIEMENT
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PLAN NOUVELLE FRANCE INDUSTRIELLE (NFI)

 Des véhicules autonomes pour tous 

en 2020

 3 ambitions pour la France:

- Un territoire d’expérimentation du 

véhicule autonome

- Un centre d’excellente pour les 

technologies d’intelligence 

embarquées 

- Un acteur clé dans la sureté de 

fonctionnement de systèmes critiques 

 Forte coopération entre l’industrie, les 

universités et les administrations

 Réglementation, standards 

techniques, infrastructure, 

expérimentations, technologies

Technologies intelligentes

embarquées + IHM

Coordination

Transport
public

Véhicules
particuliers

Véhicule 
industriel

Pôles de compétitivité : ID4CAR, IMobS3, 
LUTB Transport & Mobility Systems, Mov’eo, 
Systematic, Véhicule du futur, ViaMéca

Sécurité et sûreté 

des systèmes

http://www.google.fr/url?url=http://fr.wikipedia.org/wiki/R%C3%A9gie_autonome_des_transports_parisiens&rct=j&frm=1&q=&esrc=s&sa=U&ei=p_SrU9WxI6Kx0QX2x4DwAg&ved=0CBgQ9QEwAQ&usg=AFQjCNFrbzOh29O_LEK63eKn5YIlsfu-Vg
http://www.google.fr/url?url=http://fr.wikipedia.org/wiki/R%C3%A9gie_autonome_des_transports_parisiens&rct=j&frm=1&q=&esrc=s&sa=U&ei=p_SrU9WxI6Kx0QX2x4DwAg&ved=0CBgQ9QEwAQ&usg=AFQjCNFrbzOh29O_LEK63eKn5YIlsfu-Vg
http://www.google.fr/url?url=http://voituredufutur.blogspot.com/2010/05/la-filiere-auto-francaise-se-prepare.html&rct=j&frm=1&q=&esrc=s&sa=U&ei=9hesU8m5Ney10QWGz4DgDQ&ved=0CBgQ9QEwAQ&usg=AFQjCNG_nwM2HYRUWyIp-XLmqkaourzIrA
http://www.google.fr/url?url=http://voituredufutur.blogspot.com/2010/05/la-filiere-auto-francaise-se-prepare.html&rct=j&frm=1&q=&esrc=s&sa=U&ei=9hesU8m5Ney10QWGz4DgDQ&ved=0CBgQ9QEwAQ&usg=AFQjCNG_nwM2HYRUWyIp-XLmqkaourzIrA
http://www.google.fr/url?url=http://www.irt-systemx.fr/&rct=j&frm=1&q=&esrc=s&sa=U&ei=tyatU4XHK6WK0AWp1IHwBQ&ved=0CBoQ9QEwAg&usg=AFQjCNHhrCkT4q9OgaUqiAjThQxy8k27zg
http://www.google.fr/url?url=http://www.irt-systemx.fr/&rct=j&frm=1&q=&esrc=s&sa=U&ei=tyatU4XHK6WK0AWp1IHwBQ&ved=0CBoQ9QEwAg&usg=AFQjCNHhrCkT4q9OgaUqiAjThQxy8k27zg
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PLAN NOUVELLE FRANCE INDUSTRIELLE (NFI)

 Nouveau cadre réglementaire pour les 

expérimentations AD

 10 000 Kms disponibles sur route ouverte

 15 expérimentations 

 11 groupes de travail sur la 

réglementation, les standards techniques, 

homologation, sûreté de fonctionnement 

et sécurité

 > 30  projets 

Expérimentations à grande 

échelle sur route ouverte à 

partir de mi-2018
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PLAN NOUVELLE FRANCE INDUSTRIELLE (NFI)

Avant 2020

Embouteillage

Autoroute

Péri-urbain

Voiturier auto

Flotte libre 
service

Remisage intelligent

Exploitations 
industriellles

Tout contexte

Flotte taxis 
partagés

Convoi 
navettes 

Flotte libre 
service

2020 - 2030 > 2030

Transport à la 
demande

Transport en 
couloirs de 

bus

Livraison tout 
contexte

sur site industriel ou privé
sur voirie publique

Convois sur autoroute

FEUILLES DE ROUTE
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GESTION MULTI/INTERMODALE DE LA MOBILITÉ EN VILLE

EU FP7 PROJECT
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GESTION MULTI/INTERMODALE DE LA MOBILITÉ EN VILLE
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GESTION MULTI/INTERMODALE DE LA MOBILITÉ EN VILLE
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GESTION MULTI/INTERMODALE DE LA MOBILITÉ EN VILLE
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Sûr, Agile, Ecologique, Accessible …

Nouvelle Mobilité
Véhicule Electrique Autonome?


